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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy
humusu i darniny dla zadania ,,Budowa i rozbudowg drogi wojewddzkiej nr 682 na odcinku
Lapy — Markowszczyzna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych stosowana jest jako
dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zleceniu 1 realizacji rob6t wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt przy zdjeciu warstwy
humusu na poboczach gruntowych, rowach, skarpach oraz pasach terenu przeznaczonego pod
budowe drogi wojewddzkiej oraz drég bocznych 1 obejmuja:
— mechaniczne usuni¢cie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) z wywozem na odktad,
— mechaniczne usuni¢cie warstwy ziemi urodzajnej (humusu)ze spryzmowaniem
w bliskoSci robot,

Cze¢s¢ zdjetego humusu przeznaczong do wbudowania (humusowanie i podtoze pod trawniki
naturalne) nalezy spryzmowa¢ w bliskosci robdt. Nadmiar humusu nalezy wywiez¢ na
odktad.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Warstwa humusu - warstwa ziemi roslinnej urodzajnej, nadajacej si¢ do upraw rolnych

1.4.2 Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej — usunigcie powierzchniowej warstwy gruntu urodzajnego,
zwykle z terenu przewidzianego do wykonania drogowych rob6t ziemnych oraz sktadowanie jej
w celu pdzniejszego wykorzystania przy umocnieniu skarp, rowéw i rekultywacji gruntu
przydroznego.

1.4.3 Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4 [1].

1.5. Ogé6lne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacjg Projektowg, STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”
pkt 1.5 [1].
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2. Wyroby budowlane i materiatly

2.1. Ogélne wymagania

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt. 2 [1].

2.1. Wyroby budowlane i materialy
Nie wystepuja.
3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt. 3 [1].

3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej si¢
do powtérnego uzycia nalezy stosowac:

— spycharki,

— réwniarki,

— zgarniarki,

— koparki,

Przy niewielkim zakresie robdt lub w miejscach, gdzie sprzet mechaniczny ma niekorzystne
warunki rob6t — mozna stosowac reczne usunigcie ziemi urodzajne;j.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej,
STWiORB, instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania
ogollne” pkt 4 [1].

4.2. Transport wyrobow i materialow

Ziemig¢ urodzajng nalezy:

— przemieszcza¢ z zastosowaniem spycharek, rowniarek i ew. zgarniarek (przy duzym
zakresie robot),

— przewozi¢ transportem samochodowym np. samochodami wywrotkami,

Wyb6r srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia ziemi
urodzajne;j.
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4.3. Transport darniny

Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.
5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt.
S511].

5.2. Zasady wykonywania robét

Sposéb wykonania robét powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa. W przypadku
braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji
oraz z informacji podanych w zataczniku.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. zdjecie warstwy ziemi urodzajnej,

3. sktadowanie ziemi urodzajnej,

4. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, STWiORB
lub wskazan Inzyniera:

— ustali¢ lokalizacje terenu robét,

— przeprowadzi¢ szczegétowe wytyczenie robot,

— usung¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drég, ogrodzen itd.,

— ew. usung¢ darning, jesli znajduje si¢ nad warstwg ziemi urodzajnej.

5.4. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej

5.4.1. Wymagania ogélne

Warstwe ziemi urodzajnej nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz
w innych miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez
InZyniera.

Podczas usuwania ziemi urodzajnej nalezy pozostawi¢ powierzchni¢ gruntu réwng bez
zaglebien, w ktérych zbierataby si¢ woda. W tym celu w terenie falistym usuwanie ziemi
urodzajnej nalezy prowadzi¢ od miejsc nizszych ku wyzszym (pod gore).

Jesli nie przewiduje si¢ natychmiastowego wykonywania robdt ziemnych, zaleca si¢
pozostawi¢ na miejscu warstwe ziemi urodzajnej grubosci okoto 20 cm. Jesli warstwa ziemi
urodzajnej zostata zdjeta na peing glgbokos¢, a Wykonawca nie przystagpit do wykonywania
rob6t drogowych, to powinien zabezpieczy¢ powierzchni¢ odstonigtego gruntu przed
negatywnymi skutkami czynnikéw atmosferycznych. Jezeli grunt podtoza ulegnie
pogorszeniu, to Wykonawca przywrdci ten grunt do stanu pierwotnego.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy ziemi urodzajnej (zalezna od glgebokosci jej zalegania)
powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, STWiORB lub wskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu jej wystgpowania.
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Nie nalezy zdejmowa¢ ziemi urodzajnej w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po
nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.4.2. Usunigcie ziemi urodzajne;j

Ziemi¢ urodzajng nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem spycharek lub
roOwniarek, a przy duzym zakresie robdt rowniez zgarniarek. Maszyng, ktéra najlepiej jest
przystosowana do robot jest spycharka, bez wzgledu na moc silnika. Przy stosowaniu
rowniarek uzyskuje si¢ znacznie mniejsze wydajnosci niz przy uzyciu spycharek.

W przypadku, gdy ziemi¢ urodzajng mozna sktadowac¢ w pasie drogowym, wzdtuz przysztych
skarp, to spycharka usuwa ziemi¢ urodzajng z jednej potowy pasa rob6t ziemnych, posuwajac
si¢ w kierunku poprzecznym do osi drogi, zbiera ziemi¢ urodzajng i odsuwa poza pas robot
ziemnych. Jezeli ziemi urodzajnej z catej potowy pasa nie da si¢ usuna¢ przy jednym
przejsciu, spycharka powraca tym samym S$ladem po jej reszte. Po usunigciu catej ziemi
urodzajnej na danym $ladzie roboczym, spycharka powraca ukosem do $rodka pasa robét
ziemnych 1 zajmuje stanowisko przesunigte w kierunku podiuznym trasy o szerokos¢
lemiesza, po czym cykl pracy powtarza si¢. Po usuni¢ciu ziemi urodzajnej z jednej potowy na
pewnej dlugosci, odsuwa si¢ w ten sam sposéb ziemi¢ urodzajng z drugiej potowy.

W przypadku, gdy nie ma mozliwosci sktadowania ziemi urodzajnej w pasie drogowym lub
wykorzystanie jej odbedzie si¢ po dluzszym okresie, nalezy zaladowaé ja na Srodki
transportowe i odwiez¢ na miejsce hatdowania.

Jesli powierzchnia zdjecia ziemi urodzajnej jest niewielka lub nie ma mozliwosci
mechanicznego jej usunigcia, to roboty mozna wykona¢ recznie. Narzedziem do rgcznego
odspojenia i odrzucenia lub zaladowania ziemi urodzajnej jest szpadel, a $rodkiem do
przewozu sg zwykte taczki. Przy stabym gruncie podtoza pod koto taczek podktada si¢ tory
z ptaskownika lub desek.

5.4.3. Sktadowanie ziemi urodzajnej

Miejsce sktadowania ziemi urodzajnej powinno by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby
ziemia urodzajna byla zabezpieczona przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez
pojazdy. Wykonawca jest odpowiedzialny za znalezienie miejsca sktadowania, uzyskanie
uzgodnien od odpowiednich witadz, okres sktadowania i doprowadzenie terenu sktadowiska
do stanu poprzedniego.

Na sktadowisku ziemi¢ urodzajng nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach o wysokos$ci do
2 m 1 obsia¢ mieszankami traw ochronnych. Zgromadzona w pryzmach ziemia urodzajna nie
moze zawiera¢ korzeni, kamieni i materiatéw nieorganicznych.

W okresach suchych zaleca si¢ w gornej powierzchni pryzm wyrobi¢ niecke gtebokosci do 40
cm na zbieranie wody deszczowej, ktéra zapobiegnie szkodliwym zmianom zgromadzonej
ziemi, przesigkajac do wnetrza pryzmy.

Ziemig¢ urodzajng zaleca si¢ odchwasci¢ przy zastosowaniu herbicydow.

5.4.4. Nadmiar ziemi urodzajnej

Nadmiar ziemi urodzajnej, pozostajacej po wykorzystaniu jej przy umocnieniu skarp i innych
robotach wykonczeniowych nalezy wykorzysta¢ do rekultywacji terenu po ukopach lub
w innych miejscach ustalonych na podstawie decyzji wtasciwego organu ochrony srodowiska.
Lokalizacj¢ miejsca odwozu nadmiaru ziemi urodzajnej wraz ze wszystkimi pozwoleniami
nalezy przedstawi¢ Inzynierowi.

5.4.5. Zdjecie darniny

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdj¢ciem darniny.
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Darning nalezy usung¢ mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek i przewiez¢ na sktadowisko
Wykonawcy.

5.5. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa.

Do rob6t wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do
istniejagcych warunkdéw terenowych, takie jak roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt. 6 [1].

6.2. Kontrola usunig¢cia ziemi urodzajnej

Kontroli podlega w szczegd6lnosci zgodnos¢ wykonania rob6t z Dokumentacja Projektowa:
- wizualna ocena kompletnosci usuni¢cia darniny,
- powierzchnia zdjecia humusu,

- grubo$¢ zdjetej warstwy humusu,
- prawidtowo$¢ spryzmowania humusu.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt. 7 [1].

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m® (metr szeScienny) zdjetej warstwy ziemi urodzajnej.

8. Odbior robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w STWiIORB D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”
pkt 8 [1].

Roboty wuznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg techniczng, STWiORB
i wymaganiami Inzyniera, jezeli ocena prawidlowosci i kompletnosci ich wykonania okazata
si¢ pozytywna.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
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Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiIORB D.00.00.00
,»Wymagania ogdélne” pkt 9 [1].

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dzialania minimalizujgce negatywne oddziatywanie rob6t na chronione gatunki flory,

— zakup 1 dostarczenie wszystkich niezbednych sktadnikéw produkeji,

— skoszenie trawy i wszelkich innych roslin z wywozem na odktad Wykonawcy,

— zdjecie darniny z odwiezieniem na odktad Wykonawcy,

— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdtuz drogi (cz¢$¢ humusu przeznaczona
do humusowania skarp, terenu przylegtego do korpusu drogi i pod trawniki naturalne)
wraz z jego zabezpieczeniem,

— odwiezienie na odktad Wykonawcy (pozostata cz¢s¢, ktéra nie zostanie wbudowana),

— oczyszczenie ziemi urodzajnej z zanieczyszczen jak korzenie, kamienie, glina itp.,

— przemieszczenie (transport) humusu na pryzmy wzdluz drogi,

— oznakowanie robot,

— koszt uzyskania i utrzymania odktadu,

— warto$¢ nadmiaru humusu,

— koszt rob6t tymczasowych, ktore sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie
sg przekazywane Zamawiajagcemu i sg usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

— koszt prac tymczasowych, ktére sg niezbedne do wykonania robdét podstawowych,
niezaliczane do rob6t tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.,

— uporzadkowanie miejsca prowadzenia robét.

10. Przepisy zwigzane

[1] D.00.00.00 Wymagania ogdlne
[2] PN-S-02205 Roboty ziemne

11. Zalacznik — Zasady zdejmowania ziemi urodzajnej

11.1. Cele usuwania ziemi urodzajnej

Zdjecie ziemi urodzajnej nalezy do robot przygotowawczych przy budowie drég, majacych

przygotowac teren do wykonania wykopdw 1 nasypow.

Ziemig¢ urodzajng (oraz darnin¢) usuwa si¢, gdyz:

a) pod nasypem uniemozliwiataby zwigzanie gruntu nasypanego z rodzimym, a w przypadku
duzego nagromadzenia moglaby w miar¢ butwienia i zmniejszania obj¢tosci, powodowac
osiadanie nasypu,

b) w miejscach wykopu stalaby si¢ niepozadang domieszka do materiatu ziemnego,

c¢) jest nieodzownym materiatem do umocnienia skarp i rowdw i za zdjeciem jej przemawiaja
wzgledy ekonomiczne budowy drogi.

Ziemi¢ urodzajng zdejmuje si¢ w podstawie nasypu, na terenie planowanego wykopu, rowow

odwadniajacych, zwirowni, a w przypadku zwigkszonego zapotrzebowania rowniez

1 w innych miejscach.
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11.2. Charakterystyka ziemi urodzajnej

Grubo$¢ warstwy ziemi urodzajnej waha si¢ od 5 do 30 cm, zaleznie od rodzaju gruntu
podioza i sposobu jego uzytkowania. Zazwyczaj grubo$¢ ta wynosi okoto 20 cm. Grubos¢
warstwy zdejmowanej ziemi urodzajnej okresla si¢ na podstawie ciemniejszej barwy
1 wystepujacych korzeni. Warstwe roslinng nalezy zdejmowac przed nastaniem mrozow.

Z powierzchni zaro$ni¢tych trawg najpierw zdejmuje si¢ darning, zwykle na gtebokos¢ 10 cm,
a dopiero nastepnie mozna zdja¢ pozostata pod spodem warstwe ziemi urodzajnej. Jesli
w czasie robot przygotowawczych usuwa si¢ krzewy to nalezy uwzgledniaé, ze potaczone to
jest z utratg ziemi urodzajnej, ktéra zmieszana z gateziami krzewdéw nie nadaje si¢ do uzycia,
bowiem oddzielenie jej od krzewdw nie zawsze jest optacalne.

11.3. Sposéb usuwania ziemi urodzajnej

Reczne zdjecie ziemi urodzajnej mozna stosowaé wyjatkowo, przede wszystkim, gdy
powierzchnia robdt jest niewielka lub istniejg przeszkody w stosowaniu sprzetu
mechanicznego. Narzedziem do recznego odspojenia i odrzucenia lub zatadowania ziemi
urodzajnej jest szpadel prostokatny lub zaokraglony, a srodkiem przewozu sg zwykte taczki.
Jeden robotnik w ciggu 8 godzin moze usuna¢ i odrzucié¢ w bok na odlegto$¢ do 3 m do 50 m?
ziemi urodzajnej grubosci 15 cm.

Do zdejmowania ziemi urodzajnej najwydajniejsza jest spycharka, ktorej wydajnos¢
eksploatacyjna przy grubosci warstwy 15 cm wynosi od 230 do 300 m?h. Przy stosowaniu
rowniarki do zdjecia warstwy ziemi urodzajnej nalezy si¢ liczy¢ ze znacznie mniejszymi
wydajnosciami od wydajnosci spycharki.

11.4. Formowanie zwalow

Zdjeta z pasa drogowego ziemia urodzajna powinna by¢ skladowana w zwatach potozonych
w poblizu budowanej drogi lub w miejscach bardziej odlegtych, nie kolidujacych z robotami
drogowymi. Schemat zdejmowania ziemi urodzajnej przez spycharke przedstawiono na
rysunku 1.

Rys. 1. Schemat zdjecia ziemi urodzajnej za pomoca spycharki z przesuni¢ciem jej na zwaty
(wg S. Datka, S. Lenczewski: Drogowe roboty ziemne, WKL 1979)
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