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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robdt
Budowlanych s3 wymagania dotyczace rozbiérki obiektéw kubaturowych w zwiazku
z zadaniem: ,,Budowa 1 rozbudowa drogi wojewoddzkiej nr 682 na odcinku Lapy -
Markowszczyzna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. ZaKkres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt rozbiérkowych
obiektéw kubaturowych i obejmuja:
e Pokrycia dachéw z dachéwki azbestowo-cementowe;j
Deskowania dachu
Konstrukcje drewniane
Konstrukcje stalowe
Skrzydta drzwiowe
Mury z cegly
Fundamenty betonowe
Rynny
Inne elementu obiektu kubaturowego

Uwaga: Materialy rozbiorkowe po przejrzeniu i posortowaniu winien Wykonawca
odtransportowa¢ na skladowiska przy zachowaniu przepisow odnosnie ochrony
srodowiska.

Materialy nadajace si¢ do ponownego wbudowania odwiez¢ na sktadowisko
Zamawiajacego. Decyzje o przydatnosci materialéw podejmie Inzynier
w porozumieniu z Kierownikiem Rejonu [Przedstawicielem Zamawiajacego].

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB s3 zgodne z odpowiednimi polskimi normami
oraz Specyfikacja Techniczng Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
D.00.00.00.”Wymagania ogdlne”.
1.5. Wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.
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Przy wykonywaniu rozbiérki obiektéw nalezy bezwzglednie przestrzega¢ przepiséw BHP.
Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogélne".

2. Wyroby budowlane i materiatly

2.1. Ogélne wymagania

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
[1] pkt. 2.

2.1. Wyroby budowlane i materialy

Nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonywania rozbidrek obiektéw kubaturowych

Roboty zwigzane z rozbiorkg obiektéw budowlanych i inzynierskich beda wykonywane
mechanicznie 1 r¢cznie. Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym sprzetem:

mtoty pneumatyczne - wraz ze spr¢zarkg powietrzng przewozng, spalinowa,
pity mechaniczne,

palniki tlenowo-acetylenowe,

tadowarki,

dzwig samochodowy.

3.3. Roboty zwiazane z rozkruszeniem betonu z rozbieranych elementéw nalezy
wykonywac przy uzyciu mtotéw pneumatycznych.

3.4. Roboty zwigzane z stali nalezy wykonywa¢ palnikami tlenowo-acetylenowymi lub
pitami mechanicznymi.

3.5. Do zaladunku gruzu na samochody stosowa¢ dzwig samochodowy lub tadowarke
samobiezna.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pkt. 4.
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4.2. Transport wyroboéw i materialéw

Do przewiezienia materiatéw rozbiérkowych oraz gruzu, ztomu i odpadéw na sktadowisko
zastosowac¢ samochody wywrotki o nosnosci 100+160 kN lub samochody skrzyniowe
o dtugosci przestrzeni tadunkowej odpowiedniej do przewozonych elementow.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne warunki wykonania robét

Ogolne warunki dotyczace wykonania robét podano w STWiORB
D.00.00.00."Wymagania ogdlne".

5.2. Projekt rozbiorki

Szczegétowy projekt technologiczny rozbidrki budynkéw wraz z harmonogramem robot
Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie na podstawie kolejnosci robdt okreslonej
Dokumentacji Projektowe;.

Zatozona przez Wykonawce rozbidrki technologia demontazu powinna uwzglgdnia¢ obecny
stan konstrukcji oraz koniecznos¢ zastosowania bezpiecznej metody rozbiorki.

Projekt technologiczny rozbiérki powinien okresla¢ kolejnos¢ i sposéb demontazu
poszczegblnych elementow, drogi technologiczne dla sprzgtu i rusztowania pomocnicze oraz
przewidywane ograniczenia i ewentualne zamknigcia ruchu drogowego w sasiedztwie
budynku.

Projekt rozbiérki winien uzyskac akceptacje Inzyniera.

5.3. Zakres wykonywanych robét.

5.3.1. Wykonanie rozbiérki budynkéw mieszkalnych oraz gospodarczych zgodnie
z dokumentacjag TOM X.

5.3.2. Ceglane elementy rozebra¢ mtotami pneumatycznymi o wymiennych ostrzach.
5.3.3. Betonowe elementy rozebra¢ mtotami pneumatycznymi o wymiennych ostrzach.

5.3.4. Rozcigcie zbrojenia 1 innych elementéw stalowych wykona¢ palnikami acetylenowymi
lub pitami do cigcia metalu.

5.3.5. Demontaz elementéw drewnianych wraz z pocigciem wykona¢ pitami do cigcia
drewna.

5.4. Wykonanie rusztowan pomocniczych i podpierajacych
Do wykonania rob6t na wysokosci wykonac rusztowania z klatek lub podwieszone.

Przy demontazu stropéw z uszkodzonymi belkami moze by¢ konieczne wykonanie rusztowan
podpierajacych.




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH  D.01.02.03

5.5. Materialy rozbiérkowe odpadowe (gruz, zlom, drewno) po posortowaniu nalezy
przewiez¢ samochodami samowyladowczymi na skladowisko Wykonawcy, zaakceptowane
przez Kierownika Projektu. Materialy przeznaczone do ponownego wykorzystania nalezy
przewiez¢ na sktad Zamawiajacego.

5.6. Zasypanie zaglebien po fundamentach i piwnicach wykona¢ zgodnie z wymaganiami
STWiORB D-02.03.01 z gruntu z dokopu.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D.00.00.00."Wymagania ogdlne"
pkt 6.

6.2. Kontrola

Kontroli jakosci robot podlega zgodnos¢ wykonanych robét z Dokumentacja Projektowa oraz
ustaleniami Specyfikacji Techniczne;j.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D.00.00.00."Wymagania ogélne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru dla poszczegdlnych asortymentéw robot jest:

-m3- dla elementéw betonowych np. $cian, fundamentéw, konstrukcji
drewnianych, wiencow zelbetowych,

-m? - dla elementéw np. pokrycia dachu, plantowanie terenu, deskowania dachu,
konstrukcji stalowej, posadzki cementowej, stropdw gestozebrowych i zelbetowych.
-m - dlarynien,

- kpl.- dla skrzydet drzwiowych,

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB D.00.00.00."Wymagania ogélne" pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg techniczng, STWiORB
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wedtug pkt 6 daty wynik pozytywny.
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9. Podstawa platnosci

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne wymagania dotyczace platnosci podano w STWiORB D.00.00.00."Wymagania
ogolne" pkt 9.

Platnos$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7 zgodnie
z obmiarem i oceng jakosci wykonania robot.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuje:

—  prace przygotowawcze,

— sporzadzenie projektu technologicznego rozbidrki,

— oznakowanie robot,

— zakup 1 dostarczenie wszystkich niezbednych sktadnikéw produkcii,

— ustawienie i rozebranie ogrodzenia placu budowy,

— oproznienie wszelkich zbiornikéw (w tym zbiornikéw na fekalia) oraz ich usunigcie
lub zasypanie,

— demontaz wewngtrznej sieci uzbrojenia,

— demontaz zewnegtrznej sieci uzbrojenia (w tym przylaczy) z zaslepieniem
przewodow,

— montaz i demontaz rusztowan podpierajacych i pomocniczych,

— rozbidrke poszczegdlnych asortymentéw a w tym wszystkich instalacji i o§cieznic

— sortowanie i pryzmowanie materiatow z rozbiorki,

— wykonanie pozostatych rob6t przygotowawczych,

— zaladunek i1 odtransportowanie materiatéw odpadowych pochodzacych z rozbidrki
na sktadowisko Wykonawcy.

— zaladunek 1 odtransportowanie materialtbw do ponownego wykorzystania
pochodzacych z rozbiérki na sktad Zamawiajacego.

—  Koszt sktadowania gruzu, ztomu i drewna

— Koszt utylizacji eternitu, papy i innych elementéw tego wymagajacych

—  koszt robét tymczasowych, ktére sg potrzebne do wykonania rob6t podstawowych,
ale nie sg przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robot
podstawowych,

—  koszt prac tymczasowych, ktére sg niezbedne do wykonania rob6t podstawowych,
niezaliczane do rob6t tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie roboét itd.,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwigzane

D.00.00.00 Wymagania og6lne
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