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1.Wstep
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej] Wykonania 1 Odbioru Rob6t Budowlanych
sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem wzmocnienia
podtoza metodg ,,na sucho”, dla zadania ,,Budowa i rozbudowa drogi wojewddzkiej nr 682 na
odcinku Lapy — Markowszczyzna”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem:
¢ wymiany stabono$nego, organicznego podtoza gruntowego nasypu drogowego na
nasyp budowlany ,,na sucho” — w sposéb klasyczny,
* wymiany stabono$nego, organicznego podtoza gruntowego nasypu drogowego na
nasyp budowlany ,,na mokro” — metoda wybierania (kopaniem i bagrowaniem).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wzmocnienie podloza - trwale nadanie podiozu gruntowemu wtasciwosci
zwigkszajacych jego nos§nos$¢ oraz zmniejszajacych odksztatcalnosc.

1.4.2. Wzmocnienie podloza metoda zageszczenia powierzchniowego - metoda
wzmacniania gruntu przy uzyciu ci¢zkich walcéw stalowych.

1.4.3. Pozostatle okreSlenia podane w niniejszej STWiIORB s3 zgodne z normami
i Specyfikacja Techniczng Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych D-M.00.00.00.
"Wymagania ogdlne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania
ogolne”.

2. Wyroby budowlane i materiatly

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw i wyrobéw budowlanych

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdéw 1 wyrobdw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.

2.2. Materialy i wyroby budowlane do wykonania wymiany gruntu

2.2.1. Zgodnos$¢ materiatéw i wyrobéw z dokumentacjg projektowa
Materialy i wyroby budowlane do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.02.01.01f

2.2.2. Stosowane materiaty i wyroby budowlane

Grunty sypkie uzyte do wymiany gruntu ,,na sucho” i (np. piasek $redni, piasek gruby lub
pospodika) powinny spetnia¢ podstawowe wymagania, dotyczace uziarnienia, podane ponizej:
d10>0,05 mm; dso>0,25 mm; dgo>1,00 mm; U>3,5.

Grunty sypkie uzyte do wymiany gruntu ,,na mokro” (np. piasek $redni, piasek gruby lub
pospoika) powinny spetnia¢ podstawowe wymagania, dotyczace uziarnienia, podane ponizej:
d3>0,05 mm; dso>0,50 mm; dgo>1,00 mm; U>4,0.

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania
ogolne”.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Do wymiany gruntéw i zageszczenia powierzchniowego nalezy stosowac sprzet przewidziany
do wykopow wg STWiORB D.02.01.01 i nasypéw wg STWiORB D.02.03.01.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania
ogolne”.

4.2. Transport

Grunty sypkie mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami lub
wyrobami 1 nadmiernym zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.

5.1 Zakres wykonania robét

Roboty obejmuja wykonanie wymiany podtoza w zakresie zgodnym z Dokumentacja
Projektowa. Przed przystgpieniem do realizacji zasadniczych rob6ét Wykonawca powinien
dokona¢ wizji w terenie oraz przeprowadzi¢ dodatkowe badania sondg CPT, w celu
okreslenia faktycznego obszaru wzmocnienia i gtebokosci zalegania gruntéw stabonosnych.
W  przypadku stwierdzenia konieczno$ci zmiany zakresu obszaru wzmocnienia
przewidzianego w Dokumentacji Projektowej, Wykonawca przedlozy Inzynierowi do
akceptacji zamienny projekt.

5.2. Zasady wykonywania robét

Konstrukcja i sposéb wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa
1 STWiORB. W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen
podanych w niniejszej specyfikacji.
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Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. zlapanie i przeniesienie plazéw do zbiornika zastepczego

3. wymiana gruntéw stabono$nych na nasyp budowlany, formowany ,nna sucho” lub ,na
mokro”, z zageszczeniem,

4. ew. wykonanie warstwy wyrOwnawczej,

5. roboty wykonczeniowe,

6. dalsze roboty

Na obszarach, gdzie przewidziano powierzchniowe zageszczenie, prace nalezy przeprowadzi¢
z zastosowaniem ci¢zkich walcéw stalowych.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, STWiORB

lub wskazan Inzyniera:

- ustali¢ lokalizacjg¢ terenu robot,

— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia
robot oraz ustalenia danych wysokosciowych,

— przeniesienie ptazéw do zbiornika zast¢pczego

- usung¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drég, ogrodzen, bloki skalne,
kamienie, itd.,

- ew. oznaczy¢ miejsca ubijania punktowego,

- wykonac¢ prace udostepniajgce teren robot.

Do prac udostepniajacych teren robdt moga naleze¢: doprowadzenie drég i wyrOwnanie

terenu. Na gruntach stabych teren budowy nalezy przygotowac tak, aby byt mozliwy wjazd

maszyn i pojazdéw, np. przez wykonanie nasypu z gruntu przepuszczalnego (ew. uktadanego

na warstwie z geosyntetykéw). Po umozliwieniu wjazdu maszyn mozna przystapi¢ do

makroniwelacji terenu, w ramach ktérej nalezy zapewni¢ sprawne odprowadzenie wod

powierzchniowych 1 gruntowych. W przypadkach niezbednych, nalezy przewidzie¢

wczesniejsze osuszenie lub odwodnienie terenu.

Zaleca si¢ korzystanie z ustalen STWiORB D-01.01.01 w zakresie niezbednym do wykonania

robét przygotowawczych.

5.4. Opis rozwigzania projektowego

Wymiana gruntu musi zosta¢ poprzedzona usuni¢ciem ,,kozucha” torfu ,,wzmocnionego”
korzeniami trzcin i innych ro$lin. Zaprojektowano posadowienie nasypu drogowego na
podiozu gruntowym wymienionym na nasyp budowlany. W rejonie ptytkiego zalegania
gruntéw organicznych zaprojektowano klasyczng wymian¢ gruntu ,,na sucho” na nasyp
budowlany, natomiast w rejonie glebszego zalegania gruntéw organicznych (ponizej lustra
wody gruntowej) — wymiang ,,na mokro” metoda wybierania (bagrowanie), na nasyp z gruntu
sypkiego. Na czesci obszarOw z wymiang ,,na mokro”, po dokonaniu wymiany, przewidziano
uformowaniu platformy i wykonanie wibroflotacji oraz wibrowymiany.

Grunt sypki uzyty do wymiany gruntu ,,na sucho” wzdtuz analizowanego odcinka, (np. piasek
sredni, piasek gruby lub pospétka) powinien spetnia¢ podstawowe wymagania, dotyczace
uziarnienia, podane ponize;j:

d10>0,05 mm; dso>0,25 mm; dgo>1,00 mm; U>3,5.

Grunt sypki uzyty do wymiany gruntu ,,na mokro” (np. piasek $redni, piasek gruby lub
pospodika) powinien spetnia¢ podstawowe wymagania, dotyczace uziarnienia, podane ponizej:
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d3>0,05 mm; ds0>0,50 mm; dgo>1,00 mm; U>4,0.

Po wykonaniu wymiany gruntu i uformowaniu powierzchni roboczej, nalezy sprawdzic¢
skuteczno$¢ wymiany i skuteczno$¢ zaggszczenia gruntu (sondowanie CPT), a nastgpnie
przystapi¢ do dalszych rob6t — wg odrebnych opracowan projektowych.

5.5. Opis technologii i kolejnosci roboét:

1.  Wykarczowanie krzewow, usuniecie kozucha torfowego, przero$nigtego korzeniami
roslin.

2. Wymiana gruntéw organicznych na piaskowy nasyp budowlany metoda na ,,sucho” oraz
wymiana gruntu metoda ,,na mokro” poprzez bagrowanie.

3. Kontrola skuteczno$ci wymiany gruntu.

4. Przetozenie koryt ciek6w i rowow.

5. Dalsze roboty (wg odrebnych opracowan projektowych).

Nasypy i platformy robocze w ramach wymiany gruntéw nalezy wykonac i kontrolowac
zgodnie z wymaganiami STWiORB D.02.03.01.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i STWiORB. Do

robot wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do

istniejagcych warunkéw terenowych, takie jak:

- odtworzenie przeszkdd czasowo usunietych, przed wykonaniem wzmocnienia podtoza, np.
parkan6éw, ogrodzen, nawierzchni, chodnikéw, kraweznikow itp.,

- niezbedne uzupetnienia zniszczonej w czasie robdt roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewow,
ew. drzew,

- roboty porzadkujgce otoczenie terenu robét.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania
og0lne".

6.2. Sprawdzenie odwodnienia wykopow.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:
- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajagce material sypki do stosowania (ew.
badania materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),
- ew. wykona¢ wtasne badania wtasciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania
robét, okreslone w pkcie 2.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktére nalezy wykona¢ w czasie rob6t podaje
tablica 1.
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Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie rob6t

Lp. | Wyszczegblnienie badaf i pomiaréw CZ@:;;EXOSC Wartosci dopuszczalne
1 | Lokalizacja i zgodno$¢ granic terenu 1 Wgpktu5.3i
robo6t z dokumentacjg projektowa raz dokumentacji projektowej
2 Sprawdz/eme wykonania usunigcia | raz W pktu 5.3
przeszkod
3 | Wytyczenie punktOw zaggszczania . Wgpktu5.3i
podtoza Ocena ciggta dokumentacji projektowej

4 | Zageszczanie podtoza wibroflotami

(wibratorami wglebnymi) Ocena ciggta We pkiu 5.4
5 |Ew. Profllowanle 1 zageszczenie Ocena ciagha W pktu 5.5
powierzchni terenu
6 | Wykonanie rob6t wykonczeniowych Ocena ciagta Wg pktu 5.6

6.4. Badania kontrolne

W zakresie badan kontrolnych wymiany gruntu przewiduje si¢:
e Kontrolne wiercenia penetracyjne, przez cala migzszo$¢ uformowanego nasypu.
Wiercenia nalezy wykonaé w regularnej siatce, nie rzadziej niz 1 wiercenie na 400 m>
wymiany — uformowanego nasypu.

W zakresie badan kontrolnych zageszczenia wymienionego gruntu przewiduje sig:

e Kontrolne sondowania CPT, przez cata migzszo$¢ uformowanego i zaggszczonego
gruntu. Sondowania nalezy wykona¢ w regularnej siatce, nie rzadziej niz 1
sondowanie na 400 m?> wymiany. Kontrola dotyczy zaréwno obszaréw wymiany jak i
zageszczenia powierzchniowgo.

e Stwierdzone badaniami (sondowaniami) zageszczenie gruntu musi by¢ nie nizsze niz:
- wskaznik zageszczenia Is > 0,97.

7. Obmiar robot

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest:
e m® — dla wykonanej wymiany gruntu stabono$nego metoda ,,na sucho” oraz ,,na
mokro” na podstawie Dokumentacji Projektowej,

W/w jednostki uwzgledniaja elementy sktadowe rob6t obmierzane wedtug innych jednostek.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

ew. wykonanie stupéw ttuczniowych,
ew. profilowanie podtoza.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00.
»Wymagania ogélne”.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowg nalezy wykonac:

* wymiany stabono$nego, organicznego podtoza gruntowego nasypu drogowego na
nasyp budowlany ,,na sucho” — w sposéb klasyczny,

¢ wymiany stabono$nego, organicznego podtoza gruntowego nasypu drogowego na
nasyp budowlany ,,na mokro” — metoda wybierania (kopaniem i bagrowaniem).

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t wzmocnienia podtoza polegajacych na wymianie obejmuje:

przeprowadzenie obliczen 1 pomiaréw geodezyjnych, niezbednych do szczegdtowego
wytyczenia robdt oraz ustalenia danych wysoko$ciowych,

oznakowanie robot,

usuni¢cie przeszkdd, np. blokéw skalnych, kamiennych, itd.,

ztapanie i przeniesienie pod nadzorem herpetologa ptazéw do zbiornika zastgpczego,
zakup oraz dostarczenie materiatéw, wyrobow budowlanych i sprzetu,

zakup 1 dostarczenie wszystkich niezbednych sktadnikéw produkc;i,

wymian¢ gruntow organicznych na piaskowy nasyp budowlany metoda na ,,sucho”,
wymian¢ gruntu metodg na ,,mokro” poprzez bagrowanie,

wykonanie wszelkich rob6t pomocniczych,

kontrol¢ skuteczno$ci wymiany gruntu,

wykonanie zagegszczenia gruntu w sposéb klasyczny (metoda na ,,sucho” i na ,,mokro”),
kontrolg skutecznos$ci zaggszczenia,

wyréwnanie terenu,

przetozenie biegu ciekdw 1 uzgodnienie z Zarzadzajacym tymczasowego przetozenia biegu
ciekow,

przetozenie biegu ciekow na stary ,,$lad”,

weryfikacje zakresu robot ze wzgledu na zte warunki gruntowe (Wykonawca powinien
dokona¢ wizji w terenie oraz kontrolnych badan sondg CPT, w celu okreslenia faktycznego
zakresu wymiany podioza),

okonturowanie rzeczywistego obszaru wymagajgcego wymiany podtoza,

opracowanie projektu zamiennego — w dostosowaniu do rzeczywistego zakresu
koniecznego do wzmocnienia,

koszt odpadéw 1 ubytkéw materialowych,

roboty wykonczeniowe,

przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej i w
projekcie,

odwiezienie sprzetu,
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— koszt rob6t tymczasowych, ktére sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie
sg przekazywane Zamawiajagcemu i sg usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

— koszt prac tymczasowych, ktdre sa niezbedne do wykonania rob6t podstawowych,
niezaliczane do rob6t tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie roboét itd.,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robaét.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne
2. D-02.03.01 Wykonanie nasypoéw

10.2. Inne dokumenty
3. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w  budownictwie drogowym,
GDDP -IBDiM, Warszawa, 2002
4. Instrukcja badan poditoza gruntowego budowli drogowych 1 mostowych,
GDDP - IBDiM, Warszawa 1998.




